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Tableau 1. Méthodes numériques associées aux méthodes d’équilibre limite

Auteur Méthode utilisée Typa de suraps
adoptée
Baker (1980) Spencer non prédéfinie
Martins (1981) EF non prédéfinie
Takuo (1988) EF non prédéfinie
Thompson (1993) DF pas de surface
Ennour (1996) EF pas de surface
ITASCA (1996) DF pas de surface
Stanely (1996) EF non prédéfinie
Takuo (1996) Janbu non prédéfinie
Chen & Morgenstern (1998) Morgenstern & Price non circulaire
Korini (1999) EF circulaire

2. Calcul de facteur local de sécurité

Pour calculer le facteur de sécurité local, nous considéerons un €lément carré d’'unité (dx = dy =
1) exposé aux contraintes principale o, et o, appliquées aux cétés de I'élément (figure 1).

Comme I'élément est assez petit, on peut admettre que le plan de rupture soit une ligne droite.
L’inclinaison du plan de rupture est définie par 'angle 6. La rupture est due a la contrainte de
cisaillement développée a la surface de rupture. A partir des équations d’équilibre, le facteur de
sécurité peut étre déterminé en fonctionde o, et o, :

(=}

Figure 2. Plan de rupture dans un élément d’'unité

+ (@119 L 9179 h626) * tan @
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Le plan de rupture (en adoptant le critere de Mohr-Coulomb) s'incline par un angle égale a
!4+ @/ 2 parrapport a la direction principale o,, nous trouvons alors:

[c/tanp+0.5% (0, +03) —0.5x (0, — 0;) xsinp|tan ¢

ESe
0.5% (o, —0,) cos@

(2)

Le plan ayant le facteur de sécurité minimal pour un état de contrainte, est obtenu en
dérivant I'équation (1) par rapport a &, nous obtenons alors :

(o, —0,)secp(2ccosp + (o, +0,) sing) tan @

T
0, = 'S 0.5-arccot |

] (3)

2,/(c+ 0, tang) (c+ o, tan )/ (2c+ (o, +0,) tan ) ?





















